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Defence and Communications Systems
The EADS Systems House

M9648 AVL - V3.0.3

Automaticka lokalizace vozidel TETRAPOL
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Zobrazovani polohy vozidel na mapé v realném Case

Sledovani pohybu vozidel

Lokalizace vozidel pomoci komercné dostupného zafizeni GPS (NMEA
fidiciho modulu GPS vyrabénéhe spole¢nosti EADS (GCB)

0183) nebo

Rizeni provoznich statusovych zpréav obsahuijicich tidaje o poloze s potvrzenim o pfijeti

PIna integrace statusovych zprav s Udajem o poloze pfi tisfiovém volani
Proces zpracovani tisnoveho volani
Rizeni pfihlasovani uzivatelt operatorem dohledu

Uginnost systému AVL se odviji od provazanosti produkttl (server AVL, v02|dlovy
terminal a jeho ovladaci panel) a jejich pIné integrace do feSeni TETRAPOL

Spole¢nost EADS nabizi navrhy pracovnich stanic pro dispeCery AVL

Komer&né dostupné zobrazovaci stanovisté AVL nebo pracovni stanice GIS Ize propojit

se serverem AVL spoleCnosti EADS (diky externimu rozhrani AVL)
Uzivatelsky pfijemné rozhrani ¢lovék-stroj a prostfedi Windows™
ZvySeni presnosti zaznamenané polohy diky subsystému D-GPS
(moznost vazana na alternativu s GCB)
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Vlastnosti

¢ Management operatora dohledu na lokalizaénim serveru
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Rizeni pfistupu na zakladé pfihlagovani operatora dohledu

Rizeni databazi (vytvareni, pozmé&fiovani, mazani)
Objekt typ vozidla: atributy typu vozidla v podobé ikony, popis...
Objekt vozidlo: atributy vozidla jako identifikator, radiovy profil, registrace...
Objekt uzivatel: atributy uzivatele jako jméno, uzivatelska prava...
Obijekt flotila: atributy flotily jako identifikator, pfifazeni uzivatelim...

Ukladani udajl o polohach vozidel do databaze

Dohled

Zobrazovani pfipojeného dispecerského stanovisté AVL

Zobrazovani upozornéni a alarm

Hlidani serveru D-GPS a jednotek kontrolnich stanovist D-GPS (pokud je k dispozici moznost DGPS)

Zobrazovaci stanovisté (volitelné)

Rizeni pfistupu na zakladé pfihlagovani uzivateld

Zadavani flotil, které je tfeba sledovat

Mapové funkce (zvétSovani - zmensovani, zména méfitka, pfidavani orientacnich bodu, pfikladani rastru pres vektorovou
mapu, zvyraznovani objektu...)

Sledovani trasy vozidla (vyzadany udaj o poloze, sou€asny status, sledovani v realném Case, dalkové Fizeni digitalnich
vystupl (vazano na alternativu s GCB...)

Prehravani tras jednotlivych vozidel

Rizeni serveru D-GPS (moznost vazana pouze na alternativu se zafizenim GCB spoleénosti EADS)

Dohled nad jednotkami kontrolnich stanovist D-GPS
Zobrazovani upozornéni a alarm
Vysilani koordinovaného svétového ¢asu UTC

Komponenty a rozhrani

NN

Programové vybaveni / Hardwarové klice / Licence:

M9648L AVLO: Softwarova licence na server AVL bez zobrazovaciho stanovisté

M9648L AVL1: Softwarova licence na server AVL + 1 zobrazovaci stanovisté AVL spole¢nosti EADS
M9648L AVL2: Softwarova licence na server AVL + 2 az 5 zobrazovacich stanovist AVL spole¢nosti EADS
M9648L AVL3: Softwarova licence na server AVL + 6 az 10 zobrazovacich stanovist AVL spole¢nosti EADS

Doplrikové prvky, které se objednavaji zvlast

Aplikace D-GPS

e Programové vybaveni / Hardwarové klice / Licence
v' M9648L D-GPS: Softwarova licence na server D-GPS

e Technické vybaveni

v
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M9648 PC DGPS: Server D-GPS
PC / Windows NT 4 / Ethernetové rozhrani
Paralelni port
RozSifovaci deska na + 4 sériové spoje

M9648 D-GPS: Souprava diferenéniho GPS
1 pfijima¢ GPS MIRA-14™
1 anténa GPS Choke-ring L1 active™
1 napajeci konvertor
1 kabelazni souprava MIRA-14
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Technické specifikace

Konfigurace PC

Zobrazovaci stanovisté AVL

Vlastnosti soupravy diferenéniho GPS: M9648 D-GPS

Obecné vlastnosti
14 kanalové GPS L1 kddové a fazové vyhledavani

Mikroprocesor =PIl 700

RAM 128 M byt Teply start: 30 vtefin

Displej 7= Studeny start : 40 vtefin

Rozliseni 1024x768 Aktualiza¢ni doba: 1 vtefina

Barvy 64k Standardni vystup NMEA 0183 V.2.01
HDD 4 Go UDMA

Operacéni systém

Lokalizaéni Server - M9648 Server

Windows 2000

Standardni vystup RTCM SC104

Zadéani data

Perioda méfeni: max. 5 Hz

Anténa choke-ring (omezeni vicecestného Sifeni)

Fyzikalni vlastnosti a odolnost

Hmotnost MIRA-14: 610 g (1,1 kg s konvertorem AC/DC a kabelazni soupravou)

Mikroprocesor =PIl 700 Provozni teplotni rozmezi: -30° az 70°C
RAM 256 M bytl Skladovani: - 40° az 85 °C

Displej 15” Vykon: max. 2,5 W

Rozliseni 800x600 Napajeni: 9 az 32 V stejnosmer.

Barvy 256

HDD 4 Go SCSI Rozméry: 168 x 105 x 60 mm

Ctetka DAT

Operacni systém W2000 Srv/SP4

Databéaze SQL Server 7.0

Server D-GPS - M9648 PC DGPS

Konfigurace zobrazovaciho stanovisté AVL
+ rozSifovaci deska na 4 sériové spoje

Pozadavky na kartografické udaje

Vektorova mapa: formaty ArcView, ARC/INFO, MIF/MID Maplnfo, AutoCAD (DXF)

POZNAMKA:

Rastrova mapa: bitmapa 256 barev

Umisténi jednotlivych komponentu v siti

e Mapy nejsou soucasti dodavky aplikace M9648 AVL
e Integrace rastrovych a vektorovych map

vyzaduje servisni podporu spole¢nosti EADS

- Defence and Security Networks

Varianta s D-GPS
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